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Automatizace v nakladni doprave

Proc¢ automatizovat?
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Proc¢ automatizovat?

Increased truck driver shortages in 2021 across all regions
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Vyvoj automatizace 1/3

= 1925 — Prvni dalkové rizené vozidlo

Francis Houdina vynalezl auto, které ovladal na dalku
pomoci radiovych vin a malych motor( ovladajicich
startovani, zataceni, zrychlovani, troubeni i fazeni.

= 1972 - Projekt ARAMIS r— .
i SR S et v T
Francouzsti védci v ramci projektu ARAMIS polozili Zdroj: www.google.com
zaklady vyzkumu platooningu (,automatizovanad jizda v

konvoji“).

= 1994 - Projekt VaMoRs

Némecky vynalezce Ernst Dickmanns se svym tymem
autonomné ujel trasu z Mnichova do danského Odense v
délce 1758 km.

Zdroj: www.google.com
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Vyvoj automatizace 2/3

= 2003 - Automatické parkovani

Toyota jako prvni automobilka do svého vozu Toyota
Prius instaluje systém automatického parkovani.

= 2004 — DARPA Grand Challenge
Agentura amerického ministerstva obrany pro pokrocilé

vyzkumné projekty v roce 2002 vyhlasila zavod pro
vyzkumniky v oblasti autonomnich automobild.

= 2009 — Waymo

Zdroj: www.google.com

V roce 2009 na trh autonomni mobility vstupuje Google,
ktery zakldda sv(j prozatim tajny projekt, ktery pozdéji
prejima jméno Waymo

WAYMO
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Vyvoj automatizace 3/3

= 2015 - Systém automatizované jizdy od Tesly

Tesla do svych vozi implementovala systémem Autopilot,
ktery za fidi¢e v urcitych situacich mazZze ¢astecné prevzit
fizeni.

= 2017 — Némecko zavadi zakon o vozidlech bez ridice

Nova legislativa umozZnuje vyuzivani autonomnich
automobilt na silnicich takovym zplsobem, Ze bude fidi¢
moci sundat roce z volantu a nevénovat frizeni pozornost.

= 2017 — Prvni umrti

L4V

Zdroj: www.google.com

Prvni obéti je Ctyficetilety Joshua Brown, ktery umira po
stretu jeho Tesly s kamionem, ktery mu nedal prednost.
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Platooning

Spojeni dvou nebo vice nakladnich vozidel v konvoji, s
vyuzitim technologii pro pfipojeni a automatizovanych
systém( podpory fizeni. Tato vozidla mezi sebou
automaticky udrzuji stanovenou vzdalenost.

= Pfinosy jizdy v konvoji:

Bezpeclnost

Brzdéni je automatické a bezprostfedni. Nasledujici vozidlo
potfebuje pouze 1/5 Casu, ktery by k reakci potieboval ¢lovék.

Efektivita

Platooning optimalizuje prepravu, ¢imz snizuje prepravni Cas a
dopravni zatéz.

Zdroj: www.acea.auto

Snizeni emisi

Mala vzdalenost mezi vozidly snizuje pusobeni odporu vzduchu,
¢imz je snizovana spotreba pohonnych hmot a mnozstvi emisi.
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Spolecnosti plsobici v oblasti autonomni nakladni dopravy

= Vice jak 18 spolecnosti zabyvajici se vyvojem autonomnich nakladnich vozidel
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Velikost trhu s autonomnimi vozidly, 2020 az 2030 (mld. USD)
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Zdroj: Precedence research
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Testovani autonomnich nakladnich vozidel

= Testovani ve statech Texas, Kalifornie, Oregon, Idahu, Ohio

= Testovani v€etné i bez bezpecnostniho ridice
= Spolecnost TuSimple najezdila autonomné vice nez 304 mil. km

= Spolecnost Locomation v roce 2020 autonomné prepravila 14 komercnich zasilek na vzddlenosti 2 500 km

= Testovani i na velké vzdalenosti (> 100 km)

TuSimple's Autonomous Freight Network

00:22:20:08

Zdroj: www.youtube.com

Zdroj: www.tusimple.com
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Priklady vyzkumnych projektu
= FHWA-PROJ-20-0006 Truck Platooning Early Deployment Assessment (2020 — 2023)

= Projekt americké Federalni spravy silnic (FHWA) ve spolupraci se Spole¢nou programovou kanceldfi pro inteligentni
dopravni systémy (ITS) a Federalnim Uradem pro bezpecnost automobilovych dopravct (FMCSA) jehoz cilem je zjistit,
jak budou ¢ety ndkladnich vozidel fungovat v redalném provoznim prostredi

= H2020-EU.3.4. ENSEMBLE (ENabling SafE Multi-Brand pLatooning for Europe) / (2018 — 2022)

= Cilem projektu je pfipravit pidu pro zavedeni platooningu nakladnich vozidel rdznych znacek v Evropé. To bylo
demonstrovano jizdou Sesti nakladnich vozidel rliznych znaéek v jedné (nebo vice) ceté (Cetdch) v redlnych dopravnich
podminkach pres hranice statu.

= ATLAS-L4 (Automated Transport between Logistics centres on highways, Level 4) / (2022 — 2025)

= Hlavnim cilem projektu financovaného Spolkovym ministerstvem hospodafstvi a ochrany klimatu je vyuzit autonomni
jizdu mezi logistickymi uzly na dalnici k u¢innému prispéni k zamezeni dopravnich zacp a nehod, k provozu vozidel s
vySsi spotiebou paliva a k vyrovnani nedostatku ridi¢d eliminaci méné atraktivnich ukoll pfi fizeni.
= H2020-EU.3.4. AWARD (All Weather Autonomous Real logistics operations and Demonstrations) /
(2021 - 2023)

=V ramci projektu bude vyvinut a nasazen bezpecny autonomni dopravni systém poutzitelny pro Sirokou skalu redlnych
scénaru. Projekt poskytne systém autonomniho fizeni, ktery bude schopen celit nepfiznivym podminkam prostredi,
jako je mlha, husté snézeni a dést.
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Dalsi aktivity
= \/znik I- 70 Truck Automation Corridor

= 6. Cervence vstoupila v platnost nové narizeni o bezpecnosti vozidel (EU) 2019/2144, ktera mimo
jiné definuje pravni ramec pro schvalovani automatizovanych vozidel L3 a L4 (dle SAE J3016)
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Zdroj: www.google.com



Vyhled do budoucna

Vyzvy spojené s autonomni mobilitou

e s

Autonomni vozidla vyZaduji kvalitni dalni¢ni infrastrukturu. Vymoly, vybledlé vodici ¢ary Navysit financni podporu pro spravu a

Provozni prostredi S, , . oy . . S
P mohou ovlivnit vykon autonomniho vozidla udrzbu verejnych komunikaci.

Odpovédnost Popis odpovédnosti napfi€ riznymi spravnimi celky, staty atd.

Zakon o provozu na pozemnich komunikacich 361/2000 Sb. dostatecné nereflektuje Zasadni revize zakon( a predpistd regulujici

Narodni a mezinarodni predpis , . . Y . e
predpisy provoz autonomnich vozidel provoz vozidel na verejnych komunikacich

Bezpecnost Neexistujici ramec posuzovani bezpecnosti jednotlivych systémi Stanoveni valida¢niho a verifikacniho rdémce

Dopravci si musi byt jisti, Ze jejich autonomni systémy pro nakladni vozidla
nebudou zneuzity za ucelem kradeze, zni¢eni nebo poskozeni.

majetku nebo z jiného dlvodu. Systémy tedy musi mit Uroven
zabezpeceni, které nelze prolomit.

Kyberbezpecnost

Podpora R&D v kritickych oblastech (Al;
Dalsi (Al, udrzba, UX) bezpecnostni systémy; socialni,
enviromentalni a jiné dopady)
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